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1.1 Sterowanie dronem.

1.1.4. Obrot drona o okreslony kat
Cele ogolne:

. nauka sterowania dronem w pfaszczyznie
e  Wykonywanie skretow i zwrotéw

. Rozwijanie umiejetnosci programowania w Scratch

Cele szczegolowe:
. Uczen potrafi uruchomic¢ aplikacje Android Tello Edu App i potaczy¢ jg z dronem
e Uczen potrafi obrdci¢ drona o okreslong ilos¢ stopni

. Uczen wie jak zaprogramowac trase przelotu drona z uwaglednieniem obrotu wokéot
jego osi z wykorzystaniem aplikacji Scratch

Realizacja podstawy programowej:
Informatyka kl. IV-VI

I. 2. 3) formutuje i zapisuje w postaci algorytmow polecenia sktadajgce sie na sterowanie
robotem lub obiektem na ekranie

II. 1. 2) projektuje, tworzy i zapisuje w wizualnym jezyku programowania prosty program
sterujgcy robotem lub innym obiektem na ekranie komputera

Informatyka:

1.3 W algorytmicznym rozwigzywaniu problemu wyrdznia podstawowe kroki: okreslenie pro-
blemu i celu do osiggniecia, analiza sytuacji problemowej, opracowanie rozwigzania, spraw-
dzenie rozwigzania problemu dla przykladowych danych, zapisanie rozwigzania w postaci
schematu lub programu.

II1.2. 1) wykorzystuje sie¢ komputerowg (szkolng, siec internet) do wyszukiwania potrzeb-
nych informagji i zasobéw edukacyjnych, nawigujgc miedzy stronami,

Matematyka:

II. 1. Odczytywanie i interpretowanie danych przedstawionych w roznej formie oraz ich
przetwarzanie.

VII. 4 Mierzy odcinek z doktadnoscia do 1 mm:
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TEwo

1.1 Sterowanie dronem.
1.1.4. Obrot drona o okreslony kat

Wprowadzenie

Potrafimy juz sterowac robotem w linii prostej, wiemy tez jak skierowac robota w bok. Mozemy
zatem wyznaczac trase dla robota z punktu A do punktu B.

Dzieki tym umiejetnosciom mozemy juz kierowac robotem, jednak caty czas bedzie on skierowany
w jedng strone (najczesciej w przdd).

Drony posiadajg z przodu kamere, majg wiec mozliwos¢ rejestracji obrazu. Korzystajgc z pozna-
nych dotad blokdw moglibysmy zatem zaprogramowac drona, ktdry nagra to, co widzi przed so-
ba. Czasem jednak chcielibySmy, by robot nagrywat jedno miejsce poruszajgc sie nie tylko
w przod, ale zmieniajac tor lotu podczas obserwacii.

Do wykonania tego typu zadan konieczna jest umiejetno$¢ programowania obrotu drona wokot
wilasnej osi.

Instrukcjami odpowiedzialnymi za taki wiasnie obrét sg bloki ,Left Yaw <...> angle”, ,Right Yaw

<...> angle”.
Left Right
Yaw @Angle Ya%v @Angle

« Blok ,Left yaw <...> angle” obraca drona wokot wiasnej osi o okreslony kat w lewg strone

« Block ,Right yaw <...>angle” obraca drona wokdt wiasnej osi o okreslony kat w prawg strone.

» /Tap to start

Take Off
= Przykiadowy program:

Dron wzniesie sie, nastepnie wykona obrét o 60 stopni w prawg
strone, zatrzyma sie na 2 sekundy, pokona trase 1 metra w
przdd, zatrzyma sie na 2 sekundy wykona zwrot o 180 stopni,
zatrzyma sie na 2 sekundy i wrdci pokonujac te samg trase 1 m z
powrotem. Po wykonaniu tego zadania robot wylgduje.

Forward cm

Land
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1.1 Sterowanie dronem.
1.1.4. Obrot drona o okreslony kat

Cwiczenie 2

Napisz program, dzieki ktdremu dron wystartuje, wzniesie sie na wysoko$¢ co najmniej 1,20m a
nastepnie bedzie poruszat sie w przod 150cm, bedzie kotowat przez 5 sekund. Po tym czasie wy-
kona obroét o 180 stopni i wrdci pokonujac po raz kolejny 1,5m do miejsca skad wystartowat. Tam
tez wyladuje.

Uwaga:
Korzystajac z przedstawionych ponizej obrazéw wykonaj rysunki pomocnicze.

Miejsce na stworzenie programu

150cm

Notatki:
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1.1 Sterowanie dronem.
1.1.4. Obrot drona o okreslony kat

Cwiczenie 3

Napisz program, dzieki ktoremu dron wystartuje, wzniesie sie na wysoko$¢ co najmniej 160cm a
nastepnie bedzie poruszat sie po obwodzie trojkata o boku 2m, bedac skierowany przodem do
kierunku lotu. W kazdym z wierzchotkéw trdjkata robot zatrzyma sie na 5 sekund. Zastandw sie,
korzystajgc z wykonanego Cwiczenia 1 o jaki kat dron powinien wykonac¢ zwrot w kazdym z
wierzchotkow.

Uwaga:
Korzystajgc z przedstawionych ponizej obrazdw wykonaj rysunku pomocnicze.

Miejsce na stworzenie programu

@
200cm

Notatki:
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1.1 Sterowanie dronem.
1.1.4. Obrot drona o okreslony kat

Cwiczenie 4

Napisz program, dzieki ktoremu dron wystartuje, wzniesie sie na wysoko$¢ co najmniej 120cm a
nastepnie bedzie poruszat sie po obwodzie prostokata o bokach 2m i 1m, bedac skierowany przo-
dem do kierunku lotu. W kazdym z wierzchotkdw prostokata robot zatrzyma sie na 10 sekund.
Zastanow sie, korzystajac z wykonanego Cwiczenia 1 o jaki kat powinien dron wykona¢ zwrot w
kazdym z wierzchotkdéw.

Uwaga:
Korzystajgc z przedstawionych ponizej obrazdw wykonaj rysunku pomocnicze.

Miejsce na stworzenie programu

100cm

200cm 200cm

@ 100cm
B

Notatki:
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1.1 Sterowanie dronem.
1.1.4. Obrot drona o okreslony kat

Cwiczenie 5*

Narysuj wielokat foremny o boku 1 metra. Napisz program, dzieki ktdremu dron wystartuje,
wzniesie sie na wysokoS¢ co najmniej 120cm a nastepnie bedzie poruszat sie po obwodzie tego
wielokata, bedac skierowany przodem do kierunku lotu. W kazdym z wierzchotkdéw prostokata ro-
bot zatrzyma sie na 2 sekundy zanim wykona obrot.

Uwaga:
Korzystajac z zasobow internetowych wyszukaj wzér na katy wewnetrzne wielokata foremnego.

Miejsce na stworzenie programu

¥

Notatki:
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